ponenti ¢ sistemi por fautomazions

@ Sp— ROBOT CARTESIANO A 2 GRADI DI LIBERTA

manipolazione

CONFIGURAZIONE CON MODULI LINEARI STANDARD

MODULO LINEARE LM30DC07 asse X corsa 200-4600 mm Velocita: 1 m/s  Acceler.: 4 m/s?
MODULO LINEARE LM30DC06 asseZ corsa 200-1400 mm Velocita: 1 m/s  Acceler.: 6 m/s?

Portata nominale al polso relativa alla corsa asse Z
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Ulteriori specifiche tecniche su richiesta
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